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PROFiIL

Otonom sistemler, gérunta isleme ve yapay
zeka Uzerine yogunlasan Bilgisayar
Muahendisligi son sinif 6grencisiyim.
Teknofest IDA Yarigsmasi'nda 'En Ozgiin
Yazilim Odiili' kazanan YTG Sancaktar
takiminin Yazilm Lideri olarak; ROS 2 ve
Python tabanli gelismis otonomasyon ve

EG |T| M karar verme algoritmalari tasarliyorum. Linux
ve Bash Scripting altyapisi tzerinde; NVIDIA
Jetson Orin NX ve Raspberry Pi
donanimlarini LAN Uzerinden haberlestirerek,
yUk dengelemesi yapan dagitik ve tam
otonom bir sistem mimarisi geligtirdim.
Gazebo ortaminda simulasyon, YOLO tabanli
nesne algilama, SLAM/Nav2 ve sensoér

Genel Not Ortalamasi: 3.21/4.00 flzyonu konularinda derin teknik tecriibeye
sahibim. Sahada kanitlanmig otonomi
tecribemi, Ar-Ge odakl projelerde deger
DiLLER yaratmak icin kullanmayi hedefliyorum.
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YETENEKLER ALi HALiT

e Programlama & Framework:

HE
Python, C++, C#, ROS 2,
OpenCV.

Otonomi & Algoritma: SLAM,

Nav2, Sensér Fiizyonu, YOLO MUhendis Ada yi
Nesne Algilama, Yol Planlama.

Donanim & Simulasyon: NVIDIA

Jetson, Raspberry Pi, Gazebo,

ZED?2i, Lidar/Kamera

Entegrasyonu.

Araclar ve Platformlar: Linux

(Ubuntu), Git/GitHub, Bash

Scripting, LAN/Network iletigimi.
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