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Özet                                                                                                                                                                                          
Yaşar Ün#vers#tes#’nde üçüncü sınıf B#lg#sayar Mühend#sl#ğ# öğrenc#s#y#m. Otonom İHA  
s#stemler#, gömülü yazılım ve s#stem sev#yes# gel#şt#rme alanlarında uzmanlaşıyorum. UDP-
Haberleşme, ArduP#lot SITL ve uçuş kontrol entegrasyonu konularında deney#ml#y#m. 
Ayrıca oyun programlama alanında da deney#m#m bulunmaktadır. TUSAŞ HANGAR BIG Aşama 1 ve EFES 2026 Müşterek 
Askerî Tatb#katı’nda #lk 10’a seç#ld#m. GPS’s#z (GPSden#ed) nav#gasyon, sensör füzyonu ve gerçek dünya savunma 
mühend#sl#ğ# problemler#ne büyük #lg# duyuyorum.   

Projeler & Başarılar   
Kurucu & Gel*şt*r*c* — Bağımsız Ar-Ge Ek*b* | TUSAŞ HANGAR BIGG Programı                          
N#san 2026 – Günümüz   

• TUSAŞ HANGAR BIG Aşama 1’de seç#lerek kanıtlanan başarı doğrultusunda, GPS’s#z ortamlarda İHA nav#gasyonu #ç#n 
yapay zekâ tabanlı sensör füzyon s#stem# gel#şt#ren 3 k#ş#l#k b#r ek#b# kurarak ve l#derl#k ederek MVP’y# Aşama 2 
yatırımına taşımaktayım.   

• Çoklu sensör ver# akışlarını b#rleşt#ren ve gen#şlet#lm#ş Kalman f#ltres# prens#pler#yle durum kest#r#m#n# opt#m#ze eden 
d#nam#k yapay zekâ tabanlı ağırlıklandırma mekan#zmaları tasarlayarak, GPS’s#z ortamlarda gerçek zamanlı nav#gasyon 
doğruluğunu artırmaktayım.   

• IMU, barometr#k ve opt#k akış ver# kaynaklarının hızlı entegrasyonunu sağlayan modüler b#r sensör füzyon hattını Python 
#le gel#şt#rerek nav#gasyon sapması r#sk#n# azaltmaktayım.   

• Protot#pleme, doğrulama ve t#car#leşt#rme planlamasını kapsayan çok aşamalı b#r g#r#ş#mc#l#k programında 
#lerlemektey#m.   

İHA S*stem Gel*şt*r*c*s* — Yaşar Ün*vers*tes* Anafarta İHA Takımı | Teknofest Savaşan İHA Yarışması & EFES 2026                                       
Kasım 2025 – Günümüz   

• Tasarım, s#stem entegrasyonu ve saha testler#n# kapsayan uçtan uca İHA gel#şt#rme sürec#ne katkı sağlayarak EFES 
2026 Müşterek Askerî Tatb#katı’nda ün#vers#te takımları arasında #lk 10’a g#r#lmes#n# sağlayan ek#pte yazılım 
gel#şt#r#c#s#y#m.   

• Bu kapsamda, elde ed#len başarı Yaşar Ün#vers#tes# Rektörlüğü tarafından resm# sert#f#ka #le onaylanmıştır.  
• Sert#f#ka doğrulama: https://dr#ve.google.com/f#le/d/17U7y_EdAslFn_DNFHvg1VHPRHngpUY-K/v#ew?usp=shar#ng  
• Gerçek uçuş d#nam#kler#n# f#z#ksel test önces#nde s#müle etmek #ç#n ArduP#lot SITL #le Gazebo s#mülasyonunu entegre 

ederek donanım döngüsünde test (HIL) süreçler#n# mümkün kılmak ve uçuş kontrol #terasyon süres#n# azaltmak üzer#ne 
çalışmaktayım.   

• MAVL#nk protokolü üzer#nden görev noktası (waypo#nt) yükleyen ve kontrol komutları gönderen Python scr#ptler# 
gel#şt#rerek SITL testler#yle doğrulanmış uçtan uca otonom görev #crası sağlamaktayım.   

• MAVProxy kullanarak UDP tabanlı telemetr# bağlantılarını yapılandırıp doğrulayarak s#mülasyon sırasında ver# bağlantısı 
hatalarını azaltmak ve #let#ş#m s#stem#n#n güven#l#rl#ğ#n# artırmaktayım.   

• Uçuş önces# s#stem doğrulama #ç#n kullanılan hava aracı modeller#n# ve s#mülasyon ortamlarını yapılandırarak GNC 
(Güdüm, Seyrüsefer ve Kontrol) hazırlık süreçler#ne katkıda bulunmak üzer#ne çalışmaktayım.   

Deney3m    
İzm$r, Türk$ye      
Gönüllü B*lg*sayar Mühend*sl*ğ* Stajyer*   Ağustos 2025 – Eylül 2025   

• 10–13 k#ş#l#k çev#k (ag#le) b#r gel#şt#rme ek#b# #ç#nde Nesne Yönel#ml# Programlama (OOP) prens#pler#n# kullanarak C# 
özell#kler# gel#şt#r#p #k# Un#ty tabanlı oyunun tesl#m sürec#n# hızlandırdım.   

• Oyun ver#tabanı tasarımı, #mplementasyonu ve QA test süreçler#ne katılarak Oroboros oyununun başarılı şek#lde 
yayınlanmasına katkı sağladım.   

• G#t kullanarak sürüm kontrolü ve ek#p koord#nasyonu sağlayıp paralel projelerde kod tabanı bütünlüğünü korudum.   
Eğ3t3m   
İzm$r, Türk$ye      
B*lg*sayar Mühend*sl*ğ* L*sans (B.Sc) |  GPA: 2.99 / 4.00                                                      2022 – 2027 (Expected)                                              
İlg#l# dersler: Gömülü S#stemler, İşlet#m S#stemler#, D#j#tal Tasarım, B#lg#sayar Organ#zasyonu, Nesne Yönel#ml# Programlama, 
Ver#tabanı S#stemler#   
Yetenekler   
İHA / Otonom S$stemler:  ArduP#lot, MAVL#nk, Gazebo, SITL, UDP Haberleşme, GNC Entegrasyonu, Sensör Füzyonu,   
Otonom Görevler   
Programlama:  Python, C, C++, C#   
Ver$tabanı & Ver$: MySQL, SQL   
Araç & Platformlar:  G#t, MAVProxy, Un#ty, L#nux, macOS, W#ndows   
D$ller:  Türkçe (Ana D#l), İng#l#zce (Orta-İler#), Fransızca (Temel-Orta)   
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