Riiveyda Dilara Giulbas

Candidate Robotics & Software Engineer

Ben Riiveyda Dilara Giilbag, Sakarya Universitesi Bilgisayar Miihendisligi 4. sinif égrencisiyim.

Akademik egitimimi yazilm ve donanim alanlarinda kendimi gelistirerek destekliyor; hem akademik hem de
endustriyel projelerde aktif olarak yer aliyorum.

Hedefim, alaninda yenilikgi projelere imza atmak ve teknolojik gelismelerle hem kendime hem de llkeme katki
saglayan bir miihendis olmaktir.

Deneyim

ROS & Al Developer(1 Yil) DyrobX Robotik Ve Miihendisik A.S.(Sakarya Teknokent)
(Nisan 2024 - Nisan 2025)

¢ Servis robotlari Gzerinde kullanici deneyimini artirmak amaciyla ROS tabanli otonom robot
sistemleri igin dinamik ve etkilesimli kullanici araytzleri gelistirdim.

e Gorlnti isleme, nesne tanima ve veri analizi gibi alanlarda yapay zeké algoritmalarini ROS
ortamina entegre ederek gorev tabanli akilli sistemlerin gelistirimesine katki sagladim.

¢ Robotlarin sensér verilerini isleyerek haritalama, rota planlama ve gevresel farkindalik
Ozelliklerini optimize eden modiillerin gelistiriimesinde aktif rol aldim.

Stajyer(1 Ay) DASAL Havacilik Teknolojileri(Altinay Savunma istiraki)
(Agustos 2025-Eyliil 2025)
* LiDAR tabanli SLAM algoritmalarini kullanarak insansiz hava araglari igin haritalama ve
konumlandirma galigmalarinda gérev aldim.
* Otonom navigasyon senaryolarinda SLAM algoritmasi ve nav2 paketi ile rota planlama,
Gevresel farkindalik ve engel algilama modiillerinin gelistiriimesine katki sagladim.
« Sirl drone konseptleri lizerine galigsarak goklu insansiz hava aracinin koordineli gorev icrasi
Gizerine galigtim.

Stajyer Arastirmaci(3 Ay) TUBITAK
(Eyltl 2025-Ocak 2026)

¢ GPS'siz ve yapilandiriimamis afet senaryolarinda gorev yapan goklu otonom robotlar igin
haritalandirma (SLAM) ve harita birlestirme (multi-robot map merging) ¢éziimleri gelistirdim.

¢ Ayrirobotlardan elde edilen lokal haritalarin ortak ve tutarl bir kiiresel harita altinda
birlestirilmesi lizerine galigtim.

¢ DETR (Transformer tabanli nesne algilama) algoritmasini kullanarak nesne arama ve tespit
slireglerinin otonom kesif ve haritalama sistemleriyle entegrasyonuna katki sagladim.

Aday Miihendis(Subat 2026- Mayis 2026-

Devam Ediyor) AIROBOS TEKNOLOJI A.S.(Teknopark Ankara)

« Tirkiye'nin ilk drone barinagini gelistiren firmada iHA yazilimlari, otonom sistemler ve kiigiik nesne
tespiti (small object detection) alanlarinda gérev aldim.

e GPS kullaniimadan iHA konumlandirma ve navigasyon sistemleri gelistirimesi (izerine galismalar
gergeklestirdim.

Projeler

Yapay Zeka Destekli Tarimsal insansiz Kara Araci (Teknofest Finalisti)
Teknofest — Ulagimda Yapay Zeka Yarismasi Projesi

Teknofest — Uluslararasi insansiz Hava Araci Yarismasi Projesi

Sirl insansiz Hava Araglari ile Akilll Gozetleme Sistemi (Bitirme Projesi)
ROS Tabanli Pixhawk Entegrasyonu ile Otonom Hareket Kontrolii
Raspberry Pi HQ Kamera ve YOLO ile Gériintii isleme ve Nesne Tanima
PPM Sinyalleri ile RC Kumanda Kontrol Sistemi Gelistiriimesi

Ardupilot Yazilimina LIDAR tabanli SLAM algoritmasi entegresi

C Dilinde Nesne Tabanli Kalitim Similasyonu

PX4 Yazilimiyla Drone Uzerinde Engelden Kagma Projesi

Gondiilli Calismalar

SAU Yapay Zeka Toplulugu - Topluluk Bagkani (2025 - 2026) / IT & Tanitim Manager (2023 - 2025)
2024 Yil Universite Topluluk Odidilleri — Sosyal Medyay! En Aktif Kullanan Topluluk Odiilii

SAURO iHA Takimi - Yazilim Gelistirici (2025)

Teknofest Uluslararasi IHA Yarismasi igin yaziim gelistirme siireglerinde gérev aldim.

Fikir ile Gelecek Toplulugu - Ar-Ge Uyesi & Sosyal Sorumluluk Birimi Uyesi (2023 - 2024)
Teknofest TIKA projeleri ve gesitli sosyal farkindalik faaliyetlerinde yer aldim.

2024 Yil Universite Topluluk Oddilleri — En Aktif Topluluk

SAITEM Toplulugu - Yazilim Ekip Uyesi (2022 - 2023)

Uluslararasi Efficiency Challenge Elektrikli Arag Yariglari kapsaminda arag igi

haberlesme sistemleri ve araytiz tasarimi gelistirdim.Rapor yazimina katki sagladim.
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Sertifika & Basarilar

TEKNOFEST 2024 Tarimsal insansiz Kara Araci Yarismasi - Finalist Sertifikasi
TEKNOFEST 2024 Ulagimda Yapay Zeka Yarigmasi — Katilim Sertifikasi
TEKNOFEST 2025Uluslararasi iHA Yarigmasi - Katilim Sertifikasi
Model Ugak ATA Yapimi

IHA -1 - Sportif / Amator

Arduino Egitimi

Diksiyon Egitimi

Nesneye Dayall Programlama (Python)

Python ile Makine Ogrenmesi Egitimi

Robotik Kodlama Egitimi

ROS (Robot Operating System) Egitimi

KOSGEB Girigimcilik Egitimi

Yetkinlikler
-

Referanslar

Dil
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